MERLO ROTO 45.21 MCSS

Manipuladores Giratorios

Rotacién con estabilizadores desplegados Frontal sobre neumaticos
con horquillas con horquillas

BPESHERNTDEE 16642210 HBEBENNEET0643210

Altura
maxima

21,00 m

Altura elevacion 21,00 m
Capacidad de carga maxima 4.500 Kg
Dimensiones de transporte (L x H x A) 6,60mx3,10mx2,28m
Peso 12.000 Kg
Motor 4x4 Diesel
Dimensiones horquillas 1,20 m

NOTA: las dimensiones de algunas unidades de estos modelos pueden variar.
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El Grupo Merlo
N.° 1 en tecnologia y seguridad

La marca Merlo es desde siempre sinénimo de tecnologia avanzada en el campo de los
manipuladores telescopicos y nuestra historia, que comienza en el aflo 1964, se destaca por una
experiencia obtenida con tenacidad y pasion. Desarrollar proyectos complejos, que abarcan desde
laidea al resultado, del disefio a la venta, significa ser capaces de ofrecer soluciones innovadoras,
adelantandonos a las necesidades y a las posibles tendencias de los mercados mas competitivos.
El resultado de nuestro compromiso son manipuladores telescépicos compactos y maniobrables,
incomparables en rendimiento operativo, confort, eficiencia y sequridad. En la feria Agritechnica
2013 hemos sido distinguidos con tres importantes reconocimientos que avalan la superioridad
tecnolégica e innovadora de nuestros productos: Turbofarmer 42.7 Hybrid premiado con la
“medalla de oro” por la innovacién en Agritechnica, Turbofarmer Il “Maquina del afo 2014" en la
categoria “manutencion y logistica”, Multifarmer seleccionado como “hito” para la agricultura.

En Sima 2015 la nueva gama modular “Turbofarmer Medium Duty” y “Compactos” han sido

nombradas como “Maquina del Afio 2015” en el sector de la “manipulaciény la logistica”.
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Estacion automatizada de plegado del brazo

EL GRUPO MERLO

«> 1.100 empleados

« superficie de 300.000 M? delos
cuales 220.000 I'I'I2 son cubiertos

«90% exportaciones
. 600 concesionarios en todo el mundo

« 8% del facturado en Investigaciony

Desarrollo

. 54 robots
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La gama mas amplia del mercado.
14 modelos para satisfacer cualquier
necesidad, equipados con motores
Tier 4 Interim de 4 cilindros:

Roto 400 101 CV - 6 modelos
Roto 600 133 CV - 2 modelos
Roto MCSS 176 CV - 6 modelos

con torreta gl,r itori
por anton,omas;i_a,

‘:f"'
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La nueva gama ROTO
La mas completa, con mejores prestaciones
y segura disponible en el mercado

Fuimos los primeros en lanzar la gama de los Roto con torreta giratoria en 1991. Hoy presentamos la nueva
generacién equipadas con motores Tier 4 Interim, alin mas innovadores, versatiles y con mejores prestaciones.

+ Confort

+ Eficiencia

+ Prestaciones

+ Versatilidad

+ Seguridad

>

>

20 JEE

La cabina mas amplia de su categoria
Maximo nivel de confort

Reduccion del 18% del consumo,
EPD de serie en todos los Roto

Modelos estudiados para ofrecer maximas
prestaciones mecanicas, hidraulicas y electronicas

Rotacion continua de la torreta en los modelos MCSS,
de 600 grados (+ 300°) en la serie 600°

y de 415 grados (+ 218°) en la serie 400°

Mas de 30 accesorios disponibles

Cabina homologada FOPS

Estabilizacion automatica de serie en toda la gama
Sistemas antivuelco integrados (400° y 600°)

Merlin (Merlo Interactive Network) de serie en MCSS
MerloMobility de serie en MCSS, opcional en 400°y 600°
EAS Electronic Active Suspensions de serie en MCSS y 400° S

VENTAJAS

- 14 modelos para cada exigencia

- Torreta . 400°,600°
y rotacion continua MCSS

-Motoresdc101a 176 CV,
Tier 4 Interim

o EPD '1 80/0 de consumo, de serie
« Estabilizacion automatica de serie

- Electronic Active
SUSPENSIoNS en Mcss y 400°s,

mayor seguridad y eficiencia

- Merlo MObiIity de serie en MCSS




LA NUEVA GAMA

ROTO 400°, 600° y MCSS, tres familias complementarias

Compactas, practicas y eficaces de 10 a 30 metros

ROTO: Caracteristicas comunes
- Cabina 1010mm. La mas ancha del mercado
« EPD (Eco Power Drive de serie)
« Transmision hidrostatica con cambio
de dos velocidades
- Bomba Load Sensing
- 4 Cuatro ruedas motrices siempre en traccion
« Inversor “Finger Touch” de serie
- Sistema Tac-Lock para la fijacion del accesorio

ROTO MCSS

« Motores Tier 4 Interim, 176 CV, 4 cil., 4,5 litros
dotados de SCR (AdBlue)

- Estabilizados con brazos telescopicos

« Joystick electronico

« Merlin (Merlo Interactive Network)

- Sistema interactivo para la gestion de la sequridad
del brazo telescdpico, informacion y diagnéstico

« Suspensiones hidroneumaticas EAS para desplazarse
con la mayor comodidad/sequridad

+ MCSS Compuesta por 6 modelos:

(Capacidad de elevacion de 4 a 6 t

Altura mdxima de 16 a 30 metros

Roto 400° y 600°

- Panel de instrumentos analégico-digital

- Sistema antivuelco con gestion electrénica
« Joystick electromecanico

Roto 400°

« Motores Tier 4 Interim, 101 CV, 4 cil.,
3,8 litros dotados de filtro DPF

- Estabilizadores con apertura en libro

« 6 modelos:
(apacidad de elevacion de 3,8 a 5,0 t
Altura méaxima de 10 a 18 metros

Roto 600°

- Motores Tier 4 Interim, 133 CV, 4 cil., 4,5 litros
dotados de SCR (AdBlue)

« Estabilizacion de los estabilizadores

con extension y posicion combinada

« Dos modelos:

(apacidad de elevacion de 4,5 t

Altura méaxima de 19 a 21 metros
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Tres familias y 14 modelos para cada necesidad
APERTURA NIVELACION P
GAMA ROTO MOTOR EPD CABINA ESTABILIZADORES CHASIS ESTABILIZADORES TRANSMISION SEGURIDAD |VELOCIDAD
o | B
FAMILIA EN S e o 2 o s § =
FUNCION DEL = g £ 2 8 s g E
GRADO DE £ E = = £ 3 83 = |s =
. = = = 5 = =T S |8 o o
ROTACION DE o = ST = s 2 = 58 8 188 =
LA TORRETA S ¥ 5 - 3 o 2 g g3 £ £2 £
. -— "6' o .2 7D .2. » =] = O — — 'E k
s = # 2 s | 08 = | 3 E; £ 2 25 £
400° ROT038.14 101 DPF X X X X X X 25
400° ROT038.14S 101 DPF X | X X X X X 40
400° ROT038.16 101 DPF X | X X X X X 25
En libro
400° ROT038.16S 101 DPF X | X X X X X 40
400° ROT040.18S 101 DPF X | X X X X X 40
400° ROT050.10S 101 DPF X X X X X X 40
600° ROT045.19 133 SCR (AdBlue) X X SN X X 25
600° ROT045.21 133 SCR (AdBlue) X X simultaneo X X X 25
Continua ROT045.19MCSS 176 SCR (AdBlue) X | X X X X X 40
Continua ROT045.21MCSS 176 SCR (AdBlue) X X X X X X 40
Continua ROT040.26MCSS 176 SCR (AdBlue) X X Telescdpica X X X X 40
Continua ROT050.16MCSS 176 SCR (AdBlue) X X independiente X X X X 40
Continua ROT060.24MCSS 176 SCR (AdBlue) X X X X X X 40
Continua ROT040.30MCSS 176 SCR (AdBlue) X X X X X X 40
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Sistema Merlo EPD - Eco Power Drive
Ahorro energético del 18%
en la manipulaciéon y en los desplazamientos

Toda la familia Roto esta equipada de serie con el sistema EPD (Eco Power Drive), patentado por Merlo,

gue gestiona automaticamente la transmision hidrostatica y el motor diésel mediante la centralita EPD,
colocada entre la bomba de inyeccion y el pedal del acelerador. El operador establece la velocidad, y la
centralita gestiona el nimero de revoluciones del motor para alcanzar la velocidad definida, optimizando
el numero de revoluciones del motor. De esta manera se consigue un ahorro energético que se traduce
en una reduccion del consumo. El operador dispone de un potenciémetro para configurar manualmente
el nimero de revoluciones motor en funcion de las necesidades operativas.

Potenciometro para la configuracién manual
de las revoluciones del motor diésel

1-Eje

2 - Dep6sito del aceite hidrostatico
3 - Eje de transmisién

4 - Motor hidrostatico

5 - Radiadores

6 - Motor Diésel

7 - Bomba hidrostatica AR o X 7, e « EPD de serie: garantiza una

8 - Conductos hidraulicos

reduccion del consumo del 18% durante

o la manipulacion y el desplazamiento
Reduccion del consumo

Tecnologia Merlo CVTronic + EPD
100

® Gestion electronica de las
revoluciones del motor

(foto de arriba)

80

60

40 Neka ] 5 '  Motores Tier 4 Interim

20 de 74,5 kW (1 01 CV)
i a132,3 kW (176 CV)

Ciclo mixto (I/h)
B Tecnologia tradicional m CVTronic+EPD




MOTORES ROTO 400°

Motores Tier 4 Interim ROTO 400°
Los 101 CV, compactos y fiables

v 4 cilindros, 3,8 litros, 74.5 kW (101CV) 2.600 r.p.m.
v Par 390 Nm a 1600 r.p.m.
v Common-Rail con inyeccién directa
v Gestion electronica.
v Dotado de catalizador DOC (diésel Oxidation
Catalyst) y de un filtro anti-particulas
con regeneracion activa (DPF)

Regeneracion del filtro DPF practica e intuitiva

El filtro antiparticulas (DPF) sirve para retener

las particulas (PM) contenidas en el gas de escape
a fin de reducir las emisiones contaminantes

de polvos finos de los motores diésel.

Dos modalidades de regeneracion posibles:
v Automética
v Manual

El pulsador para la regeneracion manual
se activa manteniendo pulsado el botén
durante dos segundos| 1.

. Los Roto 400° adoptan un motor
Tier 4 Interim compacto,
para reducir e consumo

* Motores Tier 4 Interim 3,8 Iitros,
Common Rail
con gestion electrdnica

. Post-tratamiento
delos gases DOC + DPF

- Regeneraciodniiitro

DPF automatico o manual
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Motores Tier 4 Interim ROTO 600° y MCSS
Potencia y eficiencia

Los Roto 400° y 600° montan un motor de 4 cilindros
con 4,5 litros, inyeccién directa Common-Rail con
gestion electrénica y dos calibraciones especificas:

v ROTO 600 -89 kW (122 CV) a 2200 r.p.m. — 98kW
(133CV)a 1850 rpm

v ROTO MCSS - 125 kW (170 CV) a 2200 r.p.m. 129kW
(176 CV) a 2000 r.p.m.

SCR (Reduccion Catalitica Selectiva)

o
Este sistema adopta un catalizador que aprovecha una reaccidon quimica entre los agentes contaminantes " ROto 600 y MCSS
e
y una mezcla de agua y Urea, reduciendo las emisiones de Nox de conformidad con las disposiciones Los Gnicos motores de 4,5 I |tros

establecidas por las normas Tier 4 Interim.
con 1 33 CV son el Roto 600°

y el Roto MCSS de 176 CV

- Tecnologia post-
tratamiento SCR:fiable,

ofrece excelentes prestaciones

y bajo consumo de funcionamiento

El dep6sito de la Urea (A) tiene una capacidad de 25 litros, suficientes para durar dos llenados de gasoil.
Un testigo en el panel de instrumentos indica que es necesario efectuar el llenado.

* El coste de la Urea se compensa

conelahorro energético

Nota: la Urea esta disponible en el mercado como AdBlue®




Cabina ROTO Serie 400° y 600°

Panel de instrumentos analégico-digital

Joystick Electromecanico

Consola de gestion de los estabilizadores y nivelacién
Inversor de marcha Finger Touch

Compartimiento porta-objetos
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La cabina de los récords cada vez es mas actual
Mayor espacio a bordo, suministrado de serie

La cabina Merlo se destaca por su facilidad de acceso al asiento del conductor y por la habitabilidad
a bordo. Con sus 1010 mm, es la cabina mas ancha de su categoria y brinda la maxima comodidad
incluso a los operadores mas corpulentos. La arquitectura de la maquina, el bajo centro de gravedad
y el cap6 afilado, garantizan una excelente visibilidad en cualquier direccion.

El operador puede visualizar la carga hasta su maxima altura gracias al techo solar transparente.

La cabina esta dotada de un potente sistema de calefaccién y A/C que mantiene la temperatura ideal :
Panel de instrumentos analégico-digital

de 22° incluso con temperaturas externas extremas.

La puerta lleva una ventanilla con apertura tipo compas para una ventilaciéon natural.
I Los mandos son practicos y estan dispuestos de manera racional. El nuevo panel de instrumentos
analdgico-digital ofrece informacién exacta y a tiempo.

« 10710 MM de ancho. La cabina

mas amplia de la categoria

= Indi r del control ili la maquin o
= dicador del control de estabilidad de la maquina - Facilidad ¢e acceso ai puesto
La condicién de estabilidad de la maquina se muestra de conduccion gracias a la amplitud

constantemente en el indicador luminoso (25) de la cabina, dela puerta (770 mm)

Z provisto de 3 sectores de informacion
1.: lamaqui t dici de estabilidad ti icibhils o
) a maquina se encuentra en condiciones de estabilidad operativa . V|S|b|||dad de 360 .
— 2.: lamaquina estd a punto de alcanzar el limite de estabilidad h | . :
— 3.: lamaquina ha alcanzado el limite de estabilidad con el consiguiente Techo solar PRI, [DEITEES 52 U1

blogueo de los movimientos que pueden agravar esta situacion, la cargaa la maxima altura
se enciende el led rojo, el avisador acustico de la cabina y el testigo

en el salpicadero (ver laimagen de abajo) ¢ Nuevo salpicadero analégico—digital

- Consola de gestion

de los estabilizadores y nivelaciéon




Cabina ROTO MCSS

Panel de instrumentos Sistema Merlin

Joystick electrénico en el reposabrazos

Consola de gestion de los estabilizadores y nivelacion
Inversor de marcha Finger Touch

Compartimiento porta-objetos
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Cabina MCSS
Joystick electrénico y sistema Merlin

La version MCSS lleva el joystick
en el reposabrazos reclinable.
En la consola derecha se encuentran

la pantalla, el panel de instrumentos
interactivo Merlin y el panel de mando
de los estabilizadores telescépicos.

CABINA

MERLIN SYSTEM

veeeee A

El segundo reposabrazos con joystick (opcional)
permite realizar las operaciones de extension
del brazo, inclinacién del bastidor y accionar
los accesorios.

El accionamiento combinado con el Joystick
base (imagen de la derecha) agiliza las
operaciones y brinda una mayor productividad.

® La version MCSS incorpora
o sistema Merlin verio

Interactive Network) con pantalla digital

-Laconsola MCSS «s especifica
para la gestion de los estabilizadores

telescopicos

« segundo Feposabrazos
con JOYStiCk (opc.) que permite

realizar operaciones multiples

para agilizar las tareas




CABINA BASCULANTE

Cabina basculante de serie en el Roto
60.24 MCSS, 40.26 MCSS y 40.30 MCSS
Mayor productividad y comodidad

El operador especifico activa la basculacién de la cabina desde el puesto de conduccién, accionando
el botén especifico. La inclinacion longitudinal llega a 18° y permite seguir los movimientos
de la carga cuando se esta trabajando en altura. Este sistema (exclusivo Merlo) garantiza:

v Mayor confort
v Mayor ergonomia

v Mayor seguridad

El interruptor situado en la consola de mando permite:
A) Subir la cabina
B) Bajar la cabina
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Ejes y sistema con suspensiones neumaticas de vanguardia
Confort, versatilidad y sequridad

Ejes completamente disenados y fabricados por Merlo

Los ejes son de dos tipos: epicicloidales para los modelos 60.24 MCSS y 40.30 MCSS
y de portal para el resto de la gama Roto.

Cada eje esta dotado de dos frenos en seco, estudiados para garantizar la maxima
eficacia y reducir el consumo. Ademas, Merlo ofrece de serie el freno de
estacionamiento con activacién automatica cuando se apaga el motor diésel.

Electronic Active Suspension (EAS) para el transporte seguro

Para hacer frente a los desplazamientos por terrenos accidentados, Merlo ha creado
el Sistema EAS, constituido por 4 cilindros hidraulicos, un cuadrildtero dotado de
brazos longitudinales y un circuito hidroneumatico con gestion electrénica.

Gracias a la versatilidad del sistema, el operador puede establecer manualmente
lainclinacion lateral y la longitudinal, tal y como se ilustra en el recuadro especifico.

Alineaciéon manual EAS
Elevacion sobre neumaticos
En las fases de elevacion sobre neumaticos y sobre terrenos en pendiente,

el operador configura las suspensiones lateralmente hasta £9°y longitudinalmente
hasta a £5°, para poder elevar las cargas sobre neumaticos con total seguridad.




ESTABILIZADORES

Estabilizadores ROTO
Toda la familia esta dotada de serie
con estabilizacién y nivelacién automaticas

Una Unica consola de mandos practica e intuitiva

- Tres tipos
de @stabilizadores

I_I!ii' FU LT . -

Wi

¢ | os estabilizadores son

elementos practicos
que el operador acciona
«on facilidad

« Los mandos estan situados
enuna POSiCiON segura,
afin de evitar
elaccionamiento
accidental de los estabilizadores



18119 ESTABILIZADORES

Sistema de estabilizacion MCSS

Facil, intuitivoysur j.-J j.

Los brazos de los estabilizadores se pueden extender
en funcién del drea de trabajo. El sistema Merlin
disponible gestiona el equilibrio dindmico

de la carga de forma automatica y tiempo real

4 estabilizadores independientes. Garantizan la posibilidad de estabilizar la maquina
con los brazos completamente “cerrados”. La estabilizacion se realiza en dos fases: e Todos los Roto estan dotados de consola

para la gestién de los estabilizadores

1. Salida lateral del brazo (flecha azul) 2. Bajada del vastago del cilindro (flecha roja).

* En los modelos MCSS

Gestion de los cilindros hidraulicos (los delanteros los estabilizadores telescépicos se pueden
independientes y los traseros por par) para nivelar el chasis. o
° g porpanp colocaracUalquier anchura

* Los modelos MCSS ofrecen
Al mantener pulsado el botén 1 durante tres segundos

se acciona el mecanismo de estabilizacion automatica. lan IveIaCIon n?a.n ual
El botén 2 acciona la recogida automatica. de los vastagos de los CI lindros
hidraulicos verticales

La nivelacién automatica se activa de manera automatica al final . .aestabilizacion

del proceso de estabilizacion automatica, garantizando que el = C 4z
F_‘ ) , ) ) g , . ) yla HIVEIaCIOn sellevan a cabo
chasis esté en horizontal para brindar la maxima seguridad operativa. G
deforma@Utomatica




MERLIN

Merlin - Merlo Local Interactive Network
Sistema interactivo que muestra informaciones
para la seguridad y la productividad

Geometria de la maquina y posicién de la carga

El sistema Merlin muestra en una pantalla especifica la posicion

y el desplazamiento del centro de gravedad. El sistema monitoriza

la estabilidad de la maquina y muestra la configuracién geométrica

de la maquina (posicién de la carga). Los estabilizadores se pueden colocar
segun la superficie a disposicién y la morfologia del terreno

Huella en el suelo de los estabilizadores

El sistema Merlin adecua el diagrama de carga

en funcion de la huella en el suelo de los
estabilizadores y comprueba la estabilidad

de la maquina de forma automdtica y en tiempo real.

Mantenimiento y diagnéstico

La terceray la cuarta pantalla del Merlin sirven
para monitorizar respectivamente:

v Mantenimiento periédico

v Anomalias del sistema (diagndstico)

Programacion del area de trabajo

Permite programar el drea de trabajo y el angulo de rotacién de la torreta
para facilitar las operaciones en los trabajos repetitivos y aumentar

la seguridad operativa, bloqueando los movimientos fuera

del drea configurada

| MERLIN SYSTEM

El sistema Merlin muestra las informaciones
principales tipicas del panel de instrumentos

* E| panel Merlin ests dotado

de pulsadores y de una pantalla integrada

« Nueve menus seleccionables

de manera interactiva

* Merlin garantiza un alto nivel
dediagnostico

* El sistema Merlin adecua el diagrama
de carga, gestiona el equilibrio dinamico

en tiempo real y muestra de manera gréfica

y numérica la informacién detallada

sobrelacarga



MERLO MOBILITY
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MerloMobility: un moderno
e innovador sistema de gestion
iLa informacidn es fundamental: todo en un clic!

Merlo ofrece un servicio especifico, eficiente y puntual de gestion de los datos a través de un centro

de procesamiento protegido.
Las funciones MerloMobility se pueden resumir de la manera siguiente:

y
. . « El sistema utilizaun MOdulo
Logistica: gestion de la flota
En la pantalla principal, el cliente puede ver GSM para comunicar con la central

todos sus vehiculos en el mapa . yun médulo GPS

para la localizacién

« ACCe@SO al sistema a través
deinternet protegido

Antirrobo

Los clientes reciben una notificacién en caso de que se produzca
un evento que indique un “peligro de robo” como:

V' Fuerce del encendido

v Corte de los cables

v Entrada/Salida del érea de trabajo

. Servicios que ofrece MerloMobility:

» Logistica « Antirrobo

« Diagnostico - Telemetria

Ve [ L]

Telemetria s Permite MONItOrIZAF todos los
Esta funcion permite acceder a las siguientes funciones:

v Salpicadero virtual: monitoriza “en tiempo real” el estado geométrico de la maquina parametrosy las funciones

v Diario de a bordo: acceso a todo el histérico de la maquina, exportable en Excel. M 3 o

- - a P adistancia accediendo ala Web

V' Gestién del mantenimiento

V' Planificacién del mantenimiento ordinario para garantizar la maxima eficiencia desde el pco mediante aplicaciones

v Posibilidad de que los talleres autorizados puedan realizar un diagnéstico

preliminar a distancia especificas para PDAs o Smartphones
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Precision y tecnologia Merlo
Un brazo original, eficaz y a la vanguardia

Merlo disefia y fabrica internamente los brazos de sus manipuladores telescépicos y ha desarrollado
tecnologias Unicas para conseguir que sean robustos y, a la vez, ligeros. Las chapas del brazo estan soldadas
sobre el eje neutro, que es la zona sometida a menor esfuerzo. El sistema que permiten el desplazamiento
del brazo se encuentran en el interior del mismo. Gracias al cartucho, una solucién patentada, el cilindro con
suvastago, los cables y las tuberias, quedan completamente protegidos frente a los posibles golpes
accidentales y son facilmente accesibles en caso de mantenimiento. Con el brazo Merlo, el operador
puede colocar la carga con la mayor precisién, confiando plenamente en su gran fiabilidad y duracion.

BRAZO

Radiocontrol bidireccional que permite al operador
controlar la maquina a distancia

El sistema Tac-Lock permite bloquear Los tubos, cables eléctricos y tomas
hidraulicamente el accesorio desde la cabina, hidraulicas auxiliares van dentro del brazo
facilitando la operacién del cambio de para garantizar la maxima proteccion.

accesorio, que asi es mas rapida y segura.

La bomba de cilindrada variable con distribuidor
Load Sensing y Flow-sharing permite:

v Movimientos multiples de alta precisién
v Ahorro de energia y consumo reducido
v Reduccion del desgaste del componente.

- Estructura ligera

y con alta rigidez torsional

* Sistema de cartucho para facilitar
o mantenimiento

* Mecanismo de extensiéon y componentes

bien protegidos dentro del brazo

- Tac-Lock: sistema de bloqueo

hidraulico de los accesorios desde la cabina

* Distribuidor FIOW'Shari ng

para la gestion de tres movimientos

simultaneos
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Paises en los que Merlo es lider del mercado
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CENTRO DE FORMACION

El Centro de Formacion e Investigacion Merlo (CFRM) ha convertido

la formacion en materia de seguridad y la capacitacion en el uso

de las maquinas en su objetivo primordial.

El CFRM proporciona cursos de formacion para operadores

de plataformas aéreas para transportar personas, carretillas elevadoras,
manipuladores telescépicos, grias, maquinas de movimiento

de tierras, tractores agricolas y forestales, vehiculos quitanieves

y vehiculos para la higiene urbana.




24|25 UN MUNDO APARTE

iEn un mundo globalizado, el cliente es lo primero!

De productos de excelencia a la excelencia de los servicios. En el afo 2008 Merlo adecua su proceso productivo al sistema de control

de calidad ISO 9001, y lo ajusta y mejora constantemente a través del tiempo.

Al mismo tiempo, se sentaron las bases para situar al Cliente en primer lugar, realizando inversiones especificas en los Servicios de
Financiacion, Asistencia, Formacion, Repuestos y Soportes telematicos, como el diagnéstico a distancia, gracias al proyecto Merlo Mobility.

NUEVO CENTRO DE REPUESTOS

El nuevo Sistema Automatizado de Repuestos

Volumen de almacenamiento 1000m*  10.000m? se extiende sobre una superficie de 7.000 m?,
permite almacenar 10.000 m*y la gestion de
20.000 codigos diferentes. Ademas, gestiona

Porcentaje de los cddigos gestionados 50% 86% automaticamente el 94% de las lineas de

pedido que se despachan diariamente, con un

Almacén de repuestos
automatico

2011 2014

Llenado 100 % 85%

Porcentaje de las lineas gestionadas 65% 94% tiempo medio de recogida de 30" por linea
Tiempo e ecogda o0 - El first fill de pedidos por linea es de mas del

99% con tiempos de entrega para los mas
Nimero cédigos 8.000 17.000 urgentes, dentro de las 24 horas.

Area de despacho de pedidos y envio
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SISTEMA SPACE

Sistema Space y plataformas aéreas
Seguridad en altura

El empleo de los manipuladores telescdpicos Roto en las mas variadas aplicaciones es todo un
acierto, prueba de ello son los numerosos sistemas Merlo para la elevacién del personal y los
accesorios: desde el Sistema Space -maxima expresion tecnoldgica de plataforma aérea dotada
de brazo telescépico con elevacién y balanceo auténomos a los muchisimos otros dispositivos

de elevacion con plataformas porta-personas.

En algunas plataformas aéreas Merlo se puede regular
la anchura util gracias al practico sistema de extension
patentado, que se puede accionar incluso estando en cota

La rotacion hidraulica alrededor del eje vertical de muchas Independientemente del tipo de plataforma que se esté
plataformas aéreas Merlo permite trabajar con la maquina utilizando, el operador controla todos los movimientos
en angulo estando a bordo de la plataforma

El Sistema Space permite trabajar en una cota negativa
El balanceo del brazo porta-plataforma del Sistema Space permite El Sistema Space se puede transportar directamente de mas de 9 metros por debajo del nivel de la calzada

acceder a zonas a las que de otra manera seria dificil de acceder por carretera con el elevador Roto
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De la idea a la realizacion

de la multiaplicacion

Mayor eficiencia y productividad gracias
a los accesorios Merlo

En la evolucién del producto, Merlo adopta directrices simples y eficaces.

Desde su concepcion hasta su realizacién, todo se estudia, disefa y fabrica en las plantas

del Grupo. Esta simple “regla” también se aplica a los accesorios.

Los técnicos Merlo, gracias a su vasta experiencia, han creado una amplia gama de accesorios,
subdivididos por tipos y capacidades de carga.

Este estandar permite montar accesorios de produccién, probados e intercambiables,

para realizar tareas especificas con el objeto de facilitar el trabajo y reducir los tiempos

de ejecucién.

GANCHO EN BASTIDOR PLUMIN CON CABESTRANTE CUCHARA MEZCLADORA CUCHARA PARA HORMIGON
PARA HORMIGON

PLATAFORMA TRILATERAL EXTENSIBLE




ROTO 400°

ROTO 38.14 /ROTO 38.14 S

+

DIMENSIONES ROTO 38.14 /R0TO0 38.14 S

A (mm) 5565 H (mm)
C(mm) 2760 L (mm)
E (mm) 4645 M (mm)
F (mm) 350 N (mm)

ROTO 38.14/ ROTO 38.14 S
HORQUILLA SOBRE ESTABILIZADORES A 360°

2240 P (mm) 2850
3750 R (mm) 3920
995 S (mm) 5380
2220

ROTO 38.14/ROTO 38.14 S
HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS FRONTAL
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ROTO 38.16 / ROTO 38.16 S

DIMENSIONES ROT0 38.16 / ROT0 38.16 S

A (mm) 6240 H (mm)
C (mm) 2760 L (mm)
E (mm) 4645 M (mm)
F (mm) 350 N (mm)

ROTO 38.16 / ROTO 38.16 S
HORQUILLA SOBRE ESTABILIZADORES A 360°

2240 P (mm) 3020
3750 R (mm) 4050
995 S (mm) 6000
2220

ROTO 38.16 / ROTO 38.16 S
HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS FRONTAL
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2829 ROTO 400°

ROTO 40.18 S ROTO 50.10 S

A
DIMENSIONES ROTO 40.18 S DIMENSIONES ROT0 50.10 S

A (mm) 5977 H (mm) 2240 P (mm) 2960 A (mm) 5340 H (mm) 2240 P (mm) 2850
C(mm) 2760 L (mm) 3750 R (mm) 3920 C(mm) 2760 L (mm) 3750 R (mm) 3920
E (mm) 4645 M (mm) 995 S(mm) 5750 E (mm) 4645 M (mm) 995 S (mm) 5190
F (mm) 350 N (mm) 2220 F (mm) 350 N (mm) 2220
ROTO 40.18 S ROTO 40.18 S ROTO 50.10 S ROTO 50.10 S
HORQUILLA SOBRE ESTABILIZADORES A 360° HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS FRONTAL HORQUILLA SOBRE HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS
ESTABILIZADORES A 360° FRONTAL
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ROTO 60.24 MCSS

ROTO MCSS

ROTO 40.30 MCSS

DIMENSIONES ROTO 60.24 MCSS

A (mm) 7430 H (mm) 2490 P (mm) 3100
C(mm) 3200 L (mm) 5275 R (mm) 4450
E (mm) 5540 M (mm) 995 S (mm) 6500
F (mm) 300 N (mm) 3000

ROTO 60.24 MCSS ROTO 60.24 MCSS

HORQUILLA SOBRE ESTABILIZADORES A 360° HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS FRONTAL
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DIMENSIONES ROTO 40.30 MCSS

A (mm) 7560 H (mm) 2490 P (mm) 3100
C(mm) 3200 L (mm) 5275 R (mm) 4450
E (mm) 5540 M (mm) 995 S (mm) 6700
F (mm) 300 N (mm) 3000

ROTO 40.30 MCSS i
HORQUILLA SOBRE NEUMATICOS FRONTAL

ROTO 40.30 MCSS
HORQUILLA SOBRE ESTABILIZADORES A 360°
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DATOS TECNICOS

DATOS TECNICOS e 4519  45.21 didg bl
Masa total en vacio con horquillas (kg) 11800 11900 121007 13200 14650 15050 14750 14950 15050 18750 16050 19200
(apacidad méxima (kg) 5000 3800 3800 4000 4500 4500 5000 4500 4500 6000 4000 4000
Altura de elevacion (m) 10,4 13,9 15,7 17,7 18,7 20,8 16,4 18,7 20,8@ 23,9 26 29,5
Voladizo mdximo (m) 7,6 N 13 15 15,8 18 13,4 15,9 18 20,8 22,9 25,5
Altura con carga méxima (m) 9,1 9,7 98 " 10,9 10,6 10,9 M 10,7 12 13,6 19,4
Voladizo con la carga méxima (m) 48 5,5 5,5 5.5 7 71 6,1 7,6 7,6 7 8,2 10,5
(arga a la altura mdxima (kg) 4000 2500 2500 2750 3000 2500 3000 3000 2500 3000 1500 1500
(Carga méxima del voladizo (kg) 2000 1100 700 400 650 600 1300 900 750 850 150 400
Rotacion de la torreta (grados) 415 600 Continua
Motor turbo (marca/cilindros) Kubota/4 FPT/4 FPT/4
Potencia del motor Tier 4 Interim (kW/CV) 74,5/101 98/133 129/175
Depésito de combustible (1) 155 155 155 155 155 155 155 155 155 155 155 155
Velocidad en 12 marcha (km/h) n 1@ 114 n 7 7 16 16 16 16 16 16
Velocidad en 22 marcha (km/h) 40 409 40% 40 25 25 40 40 40 40 40 40
Sistema hidrdulico LS Load Sensing o FS Flow Sharing (bar-I/min) 210-103 LS 240-103 LS 240-115LS 240-115FS
Depésito del aceite hidraulico (1) 130 130 130 130 160 160 160 160 160 160 160 160
Instalacién eléctrica (V) 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12 12
Bateria (Ah) 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100 100
Estabilizadores con posicionamiento automatico [ e ® [ [ (] (] [ [ (] [ [
Suspensiones hidroneumaticas o L e ° . . ° ° ° ° e °
Cabina conforme a FOPS (ISO 3449) ] [ [ ] [ ° ° [ ® [ [ ®
Cabina inclinable hacia arriba - - - - - - - - - ) ® [
Sistema Merlin de mando y control - - - - - - ° ® ® ° ® ®
Mandos con joystick electromecanico ® ® ° ® ® ® - - - - -
Mandos con joystick electrénico - - - - - - ° [ [ (] [ [
Bloqueo Tac-Lock de los accesorios ( N e® (N - ( N [ K ( K ( N [ K ( N ( I ( B
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DATOS TECNICOS sotos &I 3816 s018s  asa9 4520 OIS A1 8821 6024 40.26

Servicio hidréulico auxiliar en el brazo ® - [ [ [ [
Dos horquillas flotantes (longitud 1200 mm) (] - ® ® (] (]
Transmision hidrostatica ] - ® [ ) ® ®
Depdsito del aceite hidrostatico (1) 12 12 2 2 12 12 2 12 12 2 2 12
Inversor de direccion Finger-Touch [ [ ° [ [ [ (] [ (] ® [ [
Traccion integral permanente [ [ [ [ [ [ o [ [ ( [ [
Direccién en las cuatro ruedas [ [ ° [ [ [ [ [ (] ® [ (]
Frenos de servicio de disco e [ (] [ [ ® [ ) [ [ ® [ [
Freno de estacionamiento automético ] [ ® e [ ® [ ® ® ® [ ®
Neuméticos 405/70-20 18-22.5 445/65-22.5 18-22.5 445/65-22.5
Mando a distancia ) @ O ) @) O O O

Asiento neumético C O O C ¢} O ( [ e ® [ [
Bloqueo del diferencial trasero C O O C O O O O O O e} O
Cuatro faros de trabajo en la cabina (2 del. + 2 tras.) (@) O O @ O O O O O O O O
Acondicionador manual C O O C e} O O e} O O C e}
Limpiaparabrisas en el cristal del techo solar (@) O O (@) O O O ¢} O O o O
Preinstalacion plataforma [ [ ® ® [ ® ® [ ® ( [ (]
(ortina parasol frontal y superior (@) O O (@) O O O O O O O O

Las prestaciones se refieren a la maquina equipada con horquillas, trabajando sobre estabilizadores.

(1) Version S. Los modelos base pesan 350 kg menos; (2) Version Tower-Jib con capacidad maxima de 800 kg y altura de elevacion de 31,7 m;
(8) £208° / +300° con respecto al eje longitudinal del vehiculo; (4) Version S. El modelo base ofrece una velocidad maxima de 7 km/h;

(5) Version S. El modelo base ofrece una velocidad maxima de 25 km/h; (7) Version S. El modelo base no dispone de suspensiones; (

8) Bastidor porta-accesorios delantero ZM2; (9) Bastidor porta-accesorios delantero ZM3.

@ De serie. O Opcional.

Los manipuladores telescdpicos Roto ilustrados en esta documentacion pueden equiparse con accesorios opcionales

0 especiales no incluidos de serie, que se suministran bajo pedido.

En algunos Paises, podrian no estar disponibles todos los modelos o accesorios por restricciones del mercado o normativas.

Los datos técnicos e informativos estan actualizados en el momento de la impresion, con reserva de modificaciones debidas a la natural evolucion tecnologica, sin obligacion de preaviso por nuestra parte.
Su concesionario Merlo de confianza estara encantado de proporcionarie todas las actualizaciones de nuestros productos y servicios.



50 ANOS DE GRAN COMPROMISO
PARA TRABAJAR JUNTO A USTED

1964 - Nacimiento del Grupo Merlo

1966 - DMy DBM: el primer volquete y la primera hormigonera autocargable Via Nazionale, 9 - 12010 S. Defendente di Cervasca - Cuneo - Italia
1981 - SM: el primer manipulador telescopico

MERLDJ

MERLO S.p.a.

1987 - Panoramic: el primer telescépico del mundo con motor lateral Tel. +39 0171 614111 - Fax +39 0171 684101

1991 - Roto: el primer manipulador del mundo con torreta giratoria www.merlo.com - info@merlo.com
1996 - Turbofarmer: el primer telescépico homologado en Europa como tractor agricola

1998 - P26: los telescopicos supercompactos

2000 - Multifarmer: el primer tractor agricola con brazo telescépico MERLO IBERICA S.A.
2001 - MM: el primer portaherramientas forestal
2010 - Hybrid: el primer telescépico hibrido diésel/eléctrico Av-Prat de la Riba, 180 - Nave 8 - 08780 Palleja - Barcelona - Espana
2072 - Modulari: un nuevo conceTDF de manipulador telescopico Tol. 93 6630460 - Fax 93 6632073
2013 - Tresimportantes premios en la Agritechnica de Hannover:

Hibrido 42.7: medalla de oro a la innovacién tecnolégica www.merlo-iberica.es - servicios_generales@merlo-iberica.es

Turbofarmer Il: maquina del afo 2014

Multifarmer 40.9: hito de la mecanizacion agricola
2015 - Nuevos modulares Turbofarmer Medium Duty y Compactos, monbrados
como “Maquina del Ailo 2015” en Sima de Paris

MEILENSTEINE W
""LANDTECHNIK o

ACHINE
OF THE YEAR 2015

Los manipuladores telescopicos ilustrados en esta documentacion se pueden equipar con accesorios opcionales o especiales que no forman parte de la dotacion de serie y que se suministran por encargo.
En algunos Paises, podrian no estar disponibles todos los modelos o aperos por restricciones del mercado o normativas.

Los datos técnicos e informativos estan actualizados en el momento de la impresion, con reserva de modificaciones debidas a la natural evolucion tecnoldgica, sin obligacion de preaviso por nuestra parte.
Su concesionario Merfo de confianza estara encantado de proporcionarle todas las actualizaciones de nuestros productos y servicios.
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